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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych przy przebudowie drogiddpolne;
Lipiany - Mironéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technicatanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robét zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu drogi
gminne;j.
taczna dlugé¢ odtwarzanych odcinkéw pierwszy - 2154,33km

drugi - 887,32km

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktoéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
spos6b utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi trasinkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkaijokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednie; od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugdici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispmiej nawierzchni bolce stalowieednicy 5
mm i dlugdci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.



3. SPRZAT
3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokmwych naleéy stosowdé nastpujacy
sSprat:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu | materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane
zawierajice lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawinspektora Nadzoru o wszelkichefach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i flureperéw roboczych. Blly te powinny by
usunkte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektoweps
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu
istotnie r@nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym
Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takéjorie nie powinno byzmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. VEsiag roboty dodatkowe, wynikge z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostawykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
Nadzoru oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku aligi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektoad2dru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punktgrednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone
W oznaczenia okétajace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw.
Forma i wzér tych oznacagowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.



Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattize
czasie trwania rob6t. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigjo zostanzniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejast konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostanne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pdéavidiowej realizacji robét nate do
obowiazk6w Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osiaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe chodnikéw, miejsc postojowyiclvjazdow do posesji gtowne powinny
by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przyyaiu pali drewnianych
a take downzane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna
odlegtai¢ pomigdzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi
ulicy.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi w terenie ptaskim powinnanasic 500
metrow.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot. Jako repery roboczezmaowykorzysta
punkty state na stabilnych, istriejych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktdw,
repery robocze natg zalazy¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych ksztatidww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluezgjosiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosgtj niwelacg podwdjra w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi chodnika, miejsc postojowych i wjazdido posesji naley wykona w oparciu o
dokumentagj projektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zameegm, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentac;ji
projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
nie rzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegheidnika, miejsc postojowych i wjazdéw do
posesji w stosunku do dokumentacji projektowej mieze by wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety
punktéw naley wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych
w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasiciowych naley prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicOw i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochromd iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.



